1.5. - DATOS TECNICOS

125 KG. 5 Mts. 7 Mts, 10 Mts. - -
250 KG. 5 Mts. 7 Mts. 10 Mts. -

LONGITUD MAXIMA 500 KG. 5 Mts. 5 Mts, 7 Mts. 9 Mts. 12 Mts.

DEL BRAZO S/CARGA 1.000 KG. --- - 4 Mts. 6 Mts. 12 Mts.

1.600 KG. --- -— 4 Mis. 8 Mts.

2.000 KG. - i -—= 7 Mts.

VOLTAJE DE CONEXION 220/380 V.
POTENCIA MOTOR DE GIRO DEL
BRAZO . - 0,12 Kw. 0,12 Kw. 0,18 Kw.
(EN CASQO DE.PEDIR ESTA OPCION)
POTENCIA DEL MOTGR DE
TRASLACION DEL TELESCOPIO - 0,18 Kw. 0,18 Kw, 0,18 Kw. 0,18 Kw.

(EN CASO DE PEDIR ESTA OPCION)

, M(;INTJ%L 4x1,5 mm? 4x1,5 mm? 4x1,5 mm? 4x2,5 mm? 4x2,5 mm?

SECCION DEL CABLE
DE CONEXION
GIRO CON L . 2 2 2
MOTOR 5%2,5 mm 5x2,5 mm 5X2,5 mm
DIMENSION DE LA BASE DEL PIE 1000x 1000
(EN CASO DE PEDIR ESTA OPCI(f)N} 620620 mm | 620x620 mm | 620x620 mm | 620x620 mm mm




MOTOR KW : PESQ KG:

ABKOb1 125-U M5 4 1 5 220/380 0.37 28
125 KG :
ABKO51 125 D M5 8/2 1 5 220/380 0.37/0.1 30
ABKO51 204-U M5 4 1 5 220/380 0.37 28
250 KG | ABKO51 208-U M4 8 1 5 220/380 0.37 28
ABKO51 208-D M4 8/2 1 5 220/380 0.37/0.1 30
ABKO51 506-U M4 6 i 5 220/380 0.55 29
ABKO51504-D M4 4/1 2 5 220/380 0.37/0.1 30
500 KG | ABKO51- 504-U M5 4 1 .5 220/380 0.75 34
ABK101 508-U M4 8 1 5 220/380 0.75 34
ABK101 508-D M4 8/2 1 5 220/380 0.75/0.17 39
ABKO51 1003-U M4 3 2 5 220/380 0.55 31
ABK101 1004-U M4 4 1 7 220/380 0.75 34
1.000 KG
ABK201 1608-U M4 8 1 7 220/380 0.75 34
ABK201 1008-D M4 8/2 1 7 220/380 1.5/0.37 47
CARRO DE TRASLACION MOTORIZADA PARA POLIPASTOS ANTERIORES 220/380 018
10/20 m/min REGULADO CON VARIADOR (SIEMENS) !
ABK201 1604-U M5 4 2 7 220/380 1.5 48
ABK201 1604-D M4 4/1 2 7 220/380 1.5/0.37 52
1.600 KG | ABK3 1606-U M3 6 1 8 220/380 2.2 72
ABKZ201 1606-D M3 6/1.5 2 7 220/380 1.8/0.45 58
ABK3 1605-D M3 5.5/1.4 1 8 220/380 1.8/0.45 82
ABK201 2004-U M4 4 2 7 220/380 1.5 48
ABK201 2004-D M4 4/1 2 7 220/380 1.5/0.37 52
2.000 KG
ABK3 2005-U M5 5 i 10 220/380 2.2 73
ABK3 2005-5 M3 5/1.2 1 10 220/380 1.8/.0.45 83
CARRO DE TRASLACION MOTORIZADA PARA POLIPASTOS ANTERIORES 220/380 0,18

NOTA: la potencia total del manipulador (Kw.) sera la suma total de todos aquellos elementos

eléctricos que elijamos en las opciones del manipulador.
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